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CORRIGÉ

MOTS UTILES: adhérence, degrés de liberté, démontable,
directe, élastique, en rotation, en translation, fonction
guidage, frottement, hélicoïdal, indémontable, indirecte,
liaisons, partielle, rigide, totale

Réseaux de concepts

CHAPITRE 13 STE

13.1 Les liaisons et le guidage
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CORRIGÉ

MOTS UTILES: à bielle et à manivelle, à came et à tige-poussoir, à chaîne et à roues
dentées, à courroie et à poulies, à pignon et crémaillère, à roue dentée et à vis sans fin,
à roues de friction, à roues dentées, à vis et à écrou – type I, à vis et à écrou – type II,
systèmes de transformation du mouvement, systèmes de transmission du mouvement

Réseaux de concepts

CHAPITRE 13 STE

13.2 Les systèmes de transmission 
et de transformation du mouvement

Objets techniques Mouvements des pièces

À came et à 
tige-poussoir

À bielle et à manivelle
À pignon 

et crémaillère

À vis et à écrou – type I À vis et à écrou – type II

À chaîne et à 
roues dentées

À roues 
de friction

À courroie 
et à poulies

À roues dentées
À roue dentée et 

à vis sans fin

Systèmes de 
transmission  

du mouvement

Systèmes de 
transformation
du mouvement
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Types


