Date:
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Nom:

uidage, frottement, hélicoidal, indémontable, indirecte,

MOTS UTILES: adhérence, degrés de liberté, démontable,
iaisons, partielle, rigide, totale

directe, élastique, en rotation, en translation, fonction
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les classes ou le manuel Observatoire est utilisé.
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Nom: Groupe: _ Date:

: MOTS UTILES: a bielle et a manivelle, a came et a tige-poussoir, a chaine et a roues i

: dentées, a courroie et a poulies, a pignon et crémaillere, a roue dentée et a vis sans fin,

: & roues de friction, a roues dentées, a vis et & écrou — type |, a vis et & écrou — type Il,
CHAPITRE 13 ATS i systemes de transformation du mouvement, systemes de transmission du mouvement

13.2 Les systemes de transmission
et de transformation du mouvement
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