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Définitions

# L'ingénierie mécanique est

Une liaison permet

@ En mécanique, un organe est

La fonction liaison est

LS

Les degrés de liberté sont

&)

@Possibilités de mouvements indépendants

Possibilités Notation

Possibilités en translation

e Translation de gauche a
droite ou de droite a gauche

Possibilités en rotation
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Caractéristiques des liaisons

Groupe:

Date:

Caractéristiques

Description

Liaison directe

Liaison indirecte

e Les pieces tiennent ensemble sans I'intermédiaire d'un organe

de liaison.
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