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DEFINITIONS

@ Un systeme est

@ Une fonction mécanique complexe est

@ Un systéeme de transmission du mouvement communique

@ Un systeme de transformation du mouvement transforme

PRINCIPALES FONCTIONS MECANIQOES COMPLEXES

Nom Description

ORGANES D'ON SYSTEME

L'organe moteur est

L'organe mené recoit

Un organe intermédiaire est
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