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Presentacion

Este material no pretende ser un tratado completo ni un libro acerca de la Teoria de la Elasticidad. Muy por el contrario,
se trata de una serie de apuntes coincidentes cien por cien, en contenido y secuencia, con lo desarrollado durante las
clases de la asignatura “Teoria de la Elasticidad” (5° afio de la carrera Ingenieria Mecanica - plan 1996). Por tal motivo
se han desestimado en su elaboracion las reglas clasicas de edicién de libros técnicos, tales como numeracion de
férmulas vy figuras, referencias cruzadas o cualquier otro elemento que desvie la atencion del lector durante el desarrollo
de un concepto. En su lugar se ha preferido la repeticion de formulas, figuras y conceptos cada vez que resulten
necesarias para un cierto desarrollo, intentando favorecer su seguimiento e interpretacion.

Ing. Marcelo E. Valderrey
Rosario, Marzo de 2005
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