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A solucdo certa para ensinar hidraulica,
pneumatica, elétrica e tecnologia da automacao,
integrada em uma unica ferramenta.
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Se o contetdo de suas aulas é relacionado a hidrdulica, pneumatica, elétrica e tecnologia de controle, suas
principais exigéncias de um software sao conceito de ilustracao e comportamento de sistema.

Criado em 1986 pela Famic Technologies, o Automation Studio tem como objetivo integrar o ensino técnico
ao pratico. Utilizado por centenas de escolas pelo mundo, ele é uma solucao Unica que oferece um design
intuitivo, animacdo, simulacao e ferramentas de andlise em um ambiente versétil e amigavel. Desta forma,
permite que os professores ensinem mais conteddo em menos tempo, melhorando o entendimento e a
capacidade de diagnosticos dos alunos. Trazendo as escolas, faculdades e universidades um étimo retorno

de investimento.
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Uma solucao completa, com custo-beneficio
excepcional.

Automation Studio™ ¢ uma ferramenta que engloba uma ampla drea da
tecnologia e estd disponivel a um preco muito atrativo.
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Compiladores e Exportacao para
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(Automation Studio PLC™)

Uma solucao dnica para varios departamentos,
com maximo retorno de investimento.

O Automation Studio™ abrange a maioria das tecnologias industriais. Essa
ferramenta é ideal para diversos cursos e também pode ser utilizado por
varios departamentos como Unica e completa solucao, possibilitando a
realocacdo do capital de investimento.



Licenca de acesso remoto online
Facil de usar, confidvel e acessivel onde quer que vocé esteja!

Aproveite 0 novo acesso remoto da licenca para professores e estudantes,
podendo preparar e simular os cursos e os trabalhos de casa na escola, no
local de trabalho ou na sua casa.

Acesso
Remoto Online

Para professores e estudantes

Criando Fluxos de Trabalho

0 fluxo de trabalho permite definir atividades interativas para projetos
existentes e conectd-los a outras aplicacoes. Ele também pode automatizar
tarefas repetitivas sem a necessidade de conhecimentos de programacao.
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Estrutura de ensino

Materiais do curso estdo disponiveis para cada tecnologia. Ele proporciona
aos professores e formadores, acesso ao material essencial de
preparacao para o curriculo do curso. O Automation Studio™ oferece ainda:
quias, manuais, palestras, videos e notas para todos os niveis da disciplina.

Ao contrdrio de outras estruturas de ensino criadas usando sequéncias de
multimidia, o contetdo do curso oferecido pelo Automation Studio ™ é in-
terativo e animado em tempo real através de um ambiente de simulacao.
0s professores podem modificar este contetido usando Automation Studio
™ para melhor atender suas necessidades.

.

Principio de Pascal

Piston Area  §1 em2

Piston Area 52151

Force  F1

Parameter | Reservoir 1| Reservoir 2
PistonArea S | 100.0 2000 om2
Forceonpiston F | 250 125 dan

1 -The volume displaced in bolh reservoirs are  S1dh = Szdh (1)
the same

5- According fo resulls inthe blue. dh, = -, (5
table: s

B R
6 - According to (5), (4) becomes =k ©

>

2 - According to pressure definition, (1) becomes: B =Ea, @
n

3 According buetabe osuls
P1=P2

4- According to (3), (2)
becomes

llustragéo do principio de Pascal

Neste exemplo temos um reservatério e 5 manémetros conectados
em diferentes pontos; o fluido utilizado é um ¢dleo hidraulico.

Variagdo de massa

1241 psi
N
|
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3D

Automation Studio™ possui um editor para criar e

TaEsDAsEmySecton

| @ & ¥ Excavator
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importar pecas em 3D em STEP STL e IGES. F possivel
visualizar, simular e anima-las, ao mesmo tempo, com
as tecnologias que controlam o sistema.

Links Mecanicos

Usando o Gerenciador de Mecanismo, 0S5 COrpos
mecanicos podem ser vinculados a atuadores
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hidraulicos e pneumdticos para simular e animar os
seus efeitos.
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Hidraulica

Em cumprimento com a norma ISO 1219-1 e 1219-2, a biblioteca hidrdulica
(Industrial e Proporcional) oferece um completo arsenal de componentes necessarios
para criar sistemas e funcoes dinamicas de hidrdulica industrial. Os componentes s3o
pré-configurados e os parametros de simulacdo como curvas de eficiéncia, carga
externa, escoamento, viscosidade e caracteristicas térmicas, também podem ser
alterados de acordo com a sua aplicacao.

Pneumatica

hidraulico,
pneumaticos podem

do sistema.

Programavel

automatico.

Eletronica Digital

A biblioteca de eletronica digital vem completa e inclui dispositivos
padroes, como:inversores, portas ldgicas, flip-flops, contadores, registradores
(shift registers), comparadores, interruptores, LEDs, display de 7 segmentos,
decoders, multiplexadores e etc.

A biblioteca de pneumdtica possui todos os simbolos
necessarios para criar sistemas l6gicos pneumaticos,
eletro pneumaticos e maveis. Assim como o0 mddulo

0S parametros

uma visualizacao realistica do comportamento

Controlador Ldgico

Automation Studio™ contém trés biblio-
tecas Ladder para CLP Allen Bradley™,
Siemens™ e |EC 61131-3. Com isso fica
facil criar e simular a parte de um sistema

Vazamentos

Cargas
varidveis nos
atuadores

Simulacdo
realista

Velocidade

Simulacao

dos componentes
serconfigurados permitindo

Eficiéncia
energética

Configuracao
de cabos
e fios

Valvulas
dinamicas
Falhas de
componentes

Caracteristicas

Eletrotécnica
do fluido

Unifilar

Estabibliotecapermitecriardiagramas
para todos os niveis de tensao em uma

representacao unifilar tipica de redes de
geracao, transporte e distribuicao.
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Eletrotécnica

A biblioteca eletrotécnica oferece uma grande variedade de componentes para criar
circuitos CA e CC, desde os mais simples aos mais complexos.

Ela disponibiliza motores com Soft Starters e inversores de frequéncia. A biblioteca
contém componentes criados de acordo com 0s equipamentos reais de fabricantes
como Siemens™, Allen Bradley™, etc.

or
NEMA Standard

Existem ainda ferramentas para implementar e projetar rapidamente painéis e caixas
de conexdes elétricas, assim como trilhos de montagem e canaletas de cabeamento.

Controles elétricos

A biblioteca de controles elétricos interagem
CC/CA com todos os componentes de outras
Tensao bibliotecas criando assim  sistemas

e Corrente completoscontroladoseletricamente.

(Eficaz/Média/ Estao disponiveis nos padroes IEC
A IC.
Instantanea) )

Frequéncia

Rendimento

volumeétrico,

mecanico e
curvas térmicas

® A ®
inamica SFC/Grafcet
0 SFC/Grafcet é a ferramenta preferida para implantar
estruturas de controle. Somada as macros, o Automation Studio™
inclui etapas resumidas permitem a estruturacao por ordem

hierdrquica.

Poténcia
consumida

1SMIiss30 Pressao,
ecanica Vazdo e

temperatura

Interface Homem
Maquina 2D/3D
Este mddulo fornece mecanismo para criar

facilmente formas animadas e painéis de
controle que reproduzem o comportamento do

Capacitancia

equipamento representado.

Painel de controle

Este mddulo permite criar facilmente painéis de controle para operar um
sistema virtual de um equipamento real.




Ferramentas de configuracao

0 Automation Studio™ permite a modificacdo de vadlvulas, cilindros,
motores, etc. Obtendo componentes que sao graficamente obedientes com
suas exigéncias e que mostrarao um comportamento preciso durante 3
simulacao.
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Conexdes com barramento CAN para operar
maquinas virtuais

0 Automation Studio™ pode se comunicar com qualquer dispositivo de
controle via interface OPC.

Interfaces para Controladores Ldgicos
Programdveis (CLPs) e equipamentos

Em geral, para conectar o Automation Studio™ com um dispositivo fisico
externo, o usudrio pode escolher uma interface externa de entradas e
saidas ou a comunicacao OPC Cliente/Servidor.

Interface externa de E/S

0 modulo de entradas e saidas é um dispositivo fisico que permite conectar
8 entradas e 8 saidas digitais diretamente a um CLP ou a dispositivos como
relés, contatos, valvulas, sensores, etc.

Completa conectividade entre OPC Cliente & Servidor

Automation Studio ™ oferece médulos OPC Cliente e Servidor. O cliente OPC
é uma interface de software padrao que permite ao Automation Studio ™
trocar dados com qualquer CLP ou outros dispositivos de controle para o
qual um servidor OPC é fornecido.

Gamepad

R S~ [

' Barramento CAN Dispositivos de controle

— RS

I ]
Cliente - Servidor | 'I

Kit de interface de E/S Hardware

Automation Studio™

Crie e personalize seus proprios simbolos,
bibliotecas e modelos

Utilizando componentes padrao, as ferramentas de desenho e a funcdo de
agrupamento, permitem aos usudrios criarem suas proprias bibliotecas e
modelos.

E possivel criar facilmente bibliotecas especificas para um exercicio que
contenha unicamente 0s componentes nNecessarios.
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Dimensionamento de componentes

Automation Studio™ oferece folhas de célculo especificas para cada
categoria de componentes hidrdulicos, pneumdticos e elétricos que incluem
as ferramentas de cdlculo necessdrias para o dimensionamento de
componentes. 0s Usudrios tém um acesso rapido as equacoes aplicadas e
a definicdes de parametros.
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Exportacdo para CLP Automation Studio™

Este modulo permite que 0s usudrios exportem o SFC/Grafcet em formato
XML ou em Siemens Step7 para programar 0s CLPs Siemens série S7-300.
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Simulacdo Realista, Dinamica e Visual

Automation Studio™ permite reproduzir fielmente o comportamento dos
sistemas de maneira dinamica e visual. Durante a simulacao, os componentes
sdo animados, e as linhas mudam de cor de acordo com seu estado atual.
Assim a simulacdo ajuda explicar o funcionamento dos circuitos e assimilar
rapidamente os contetidos teoricos e 0s conceitos adquiridos em classe.
Também é possivel monitorar varidveis como pressdo, vazao, poténcia,
tensdo e corrente em qualquer ponto do circuito. Os modos “Normal’,

“Camera lenta”, “Passo a Passo” e “Pausa” permitem controlar a velocidade
da simulacao.
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Modelo dindmico de uma valvula considerada como um sistema
de segunda ordem com configuragido de amortecimento de massa.

m=2Kkg;
c=1N.s/m;
k=8 N/m.

With: o ‘

And:
x(t=0)=0.1m. o1

Posiionl\VTD 19,0119

>

i =mE
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Corte transversal

Usuarios podem criar vistas transversais animadas e liga-las aos resultados
da simulacdo para produzir animacoes sincronizadas.

Ritmo de Simulacdo ajustdvel

0 usudrio agora pode selecionar o ritmo da simulacao entre 10 milissequndos
a 0,1 milissegundos; permitindo assim uma simulacao ajustada para uma
andlise completa do sistema em niveis extremamente precisos de um
sistema.

10 milissegundos 0.1 milissegundos

Electrotechnical Potter 2 x Electrotechnical Potter

Parametros ajustdveis de simulacdo de
componentes

Os parametros de simulacdao para cada componente estdo predefinidos de
tal forma que ndo é necessério fazer nenhuma configuracao inicial. Isto
inclui os parametros de simulacdo como as cargas aplicadas aos
acionadores, as dimensdes, 0s angulos, 0 escoamento interno, as cargas
e 0s torques.
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Sistemas virtuais

Utilizando as bibliotecas elétricas, CLP e Grafcet, o estudante pode associar
facilmente sensores, interruptores, lampadas, correias transportadoras,
etc., para que o sistema virtual funcione de acordo com as instrucdes do
professor. Tudo é feito em um ambiente sequro!

Classificadores

Semaforos

Select a sequence
to start the animation
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Modificacdo de um circuito durante a simulacao

0 Automation Studio™ possui ferramentas para desconectar linhas e cabos
para isolar partes de um circuito, tirar medidas, alterar componentes
defeituosos e reparar falhas. O estado de todo o circuito é atualizado
instantaneamente durante a simulacao. Uma ferramenta de reparo também
estd disponivel possibilitando selecionar e eliminar uma provdvel falha.
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Modo de Diagndstico de Falhas

Crie ou ative falhas pré-definidas em todos os componentes para desen-
volver habilidades de resolucdo de problemas. Os estudantes aprendem
a resolver de forma rdpida e facil os cendrios de potenciais problemas.
As falhas podem ser ativadas de forma automatica, mediante condicoes

predefinidas ou manualmente durante a simulacao.

) Failure Editing

~) Hide List

£ B [pedared =
Declred Efect
Jammed Rotor

o Internal Electrical Leak (through resistance)
o Severed Electrical Connection

20

~) Visual description

) Failure Parameters

Failure Activated
ariable Alles: Jammed Rotor

Failure Local Activation

Maximum Torque
Maximum Voltage

Um conjunto completo de ferramentas de medicdo estd disponivel,

incluindo  osciloscépio,

multimetro,

teste hidrdulico, manometro e

termometro. E possivel posicionar dinamicamente os instrumentos de
medida em todo o circuito para obter 0s resultados instantaneamente.

Ferramentas de
diagnostico

0 Automation Studio™ oferece
uma extensa gama de ferramentas
de diagnostico que permitem a
deteccao de incoeréncias ou erros
no diagrama, tais como: conectores
livres, linhas adicionais ou sobre-
postas, simbolos nao conforme
com as normas IS0, etc.
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Diagnostics

[V Free Connectors

I~ Uniqueness of Item Identifier

™ Components Directly Connected (without Wire)
I~ Non Assodated Links

™ Components not Assodated to a Catalogue Part
[V Redundant Wires

[V Superposed Lines

I™ Invisible Components

™ superposed Mechanical Connectors

I~ GenericLinks

I™ Dedared Failures

I™ Al Accessories with Symbol

I Free Accessories with Symbol




Catdlogo de fabricantes

0 Automation Studio™ ¢é a Unica solucdo que oferece aos professores e
alunos as bibliotecas de componentes existentes, com milhares de
componentes pré-configurados que reproduzem o comportamento e as
caracteristicas de componentes reais.

Eaton Bosch Rexroth Hydraforce
Linde Danfoss Comatrol
Delta Power Sun Hydraulics 0utros...

Economize tempo com componentes pré-configurados de fabricantes de
renome.

Gerenciamento de opcdes de componente
Circuitos criados com os parametros dos fabricantes
Acesso instantaneo as Ultimas versoes
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Proportional HydrauliciDirectional Valve

Proportional directional
valve. solenoid operaled.
high performance.
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Cada componente foi rigorosamente testado no banco de testes do
Automation Studio™ para garantir que a simulacao responda as aplicacoes
tipicas dos fabricantes e as especificacdes técnicas de funcionamento.
As bancadas de testes virtuais disponiveis também ajudam a entender o
comportamento dos componentes e validar a selecdo dos produtos.
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INSTRUCTIONS.

1- Insert the companent to test from the
catalog into the circuit and start the:

simulation. Pressure-Compensated PVB, Open or Closed Centre PVP.

2- Make sure that the compensator valve is p—n oo P8
et at 8 bar.

3- Use the joystick to vary the position of the
valve and observe the cursor following the
corresponding curve.

NOTE :

Other basic modues with compensator and
without LS A/B shutle valve can be used in
this test bench.
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a# Bosch Rexroth Oil Conirol
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4/3- 42 Directional valve
elements with manual lever
operated control and withor
without LS connections.
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Graph 1 : Power Output per Component

Power Engine Pump  Resistive Torque Tractive Force Curve|
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7Energy Consumed : 5793 kJ
Fuel Consumed : 0.15 L
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Bibliotecas e modulos:

Eletrotécnica (CA / CC)
Hidrdulica / Hidraulica Proporcional

Pneumdtica / Pneumdtica Proporcional

Controles elétricos

Logica CLP, Allen Bradley™,
Siemens™ & IEC 1131

Funcoes sequenciais (SFC / GRAFCET) -

Eletronica Digital

Eletrotécnica unifilar

Painéis de controle & 2D-3D IHM
LigacOes mecanicas
Dimensionamento de componentes
hidrdulicos e pneumdticos
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@ Automarion stunio-

Educational Edition

Your Teaching & Training

Platform

Dimensionamento de
componentes elétricos

Gerenciador de catdlogos
(atdlogos dos fabricantes

Lista de Materiais & Relatorios

OPC Cliente & OPC Server (CAN Bus)

SFC Compiladores e Exportar para
Siemens ™ e em formato XML
(Automation Studio PLC™)

Metodologia de Ensino
Apoio didatico
APIs / Linguagem Script

Demonstracoes online
gratuitas e personalizadas

Veja o Automation Studio™ em acédo

ndo importa onde esteja!

Para uma utilizacdo avancada do Automation Studio™,
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Plano de manutencdo anual e suporte técnico

Assine nosso plano anual de manutencdo que garante a vocé vantagens
exclusivas, como acesso ilimitado ao suporte técnico e todas as atualizacoes
e ultimos desenvolvimentos disponiveis, como:

- Licenca com Acesso Remoto (WAN)

- Atualizacoes de software, correcoes e novas versoes

- Sessao de formacdo on-line (2 horas)

- Suporte Técnico llimitado (Telefone, Fax, E-mail, Portal de Suporte Técnico)
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Opte por uma de nossas sessées de treinamento!

€N AUTOMATION STUDIO"

Um produto f-‘

Famic Technologies Inc.

4

0 Automation Studio ndo exige nenhum treinamento prévio. Contudo,
para melhor aproveitamento e uso avancado, nds oferecemos um
amplo treinamento da ferramenta. Seja online, em suas instalacoes
ou em nosso escritério em Montreal, temos a formacao que precisa!

Distribuido por
A\ ANACOM
Anacom Eletronica LTDA

Rua Nazaret, 807, Sao Caetano do Sul, SP. 09551-200
Fone: (11) 3422-4200 Fax: (11) 2376-2736
educacional@anacom.com.br
www.educacional.anacom.com.br

Famic Technologies Inc. (Matriz)

350-9999 Cavendish, Montréal QC, H4M 2X5, Canada

+1 514 748-8050

+1 514 748-7169

www.automationstudio.com

www famictech.com N

Automation Studio™ é uma propriedade da Famic Technologies Inc. Todas as marcas registradas sao propriedades de seus respectivos proprietdrios. Impresso no Canada. FT-PRE-80107



