dSPACE A\ ANACOM

dSPACE Real-Time Systems

Esse treinamento de 2 dias é uma introducdo as principais funcionalidades dos sistemas de
prototipagem e processadores da dSPACE para simulagdes baseadas em PHS-bus.

Esse curso sobre apenas as plataformas RTI. Consulte-nos para cursos do sistema SCALEXIO®

Carga Hordria

2 dias

Investimento

Consulte-nos

Publico Alvo

Engenheiros trabalhando com prototipagem rdpida e testes de PHS-bus HIL
Engenheiros que estdo iniciando com as ferramentas da dSPACE ou planejam adquirir os
sistemas de prototipagem ou simulacao da dSPACE em um futuro préximo.

Pré-requisitos

Recomendado: Experiéncia com MATLAB® e Simulink®

Equipamento usado no Treinamento

dSPACE single-processor hardware
MATLAB/Simulink

Real-Time Interface

ControlDesk

Objetivos

Configura¢ao do Hardware e Software Real-Time da dSPACE

Implementacdo dos Inputs/Outputs no Simulink com o Real-Time Interface (RTI) da
dSPACE

Desenvolver cédigo Real-Time com RTI

Alterar parametros e capturar dados com o ControlDesk®

Aprender funcionalidades avancadas

Programacgdo do Curso

12 Dia — Nivel Basico
Configuracdo de Hardware e Software
Introducdo ao ControlDesk
Gerenciamento de plataformas do ControlDesk
Introducdo ao Real-Time Interface (RTI)




Implementacio de I/O com o RTI
Gerenciamento de projetos e experimentos no ControlDesk
Instrumentacdo do ControlDesk

22 Dia — Nivel Avang¢ado
Aquisicao de dados basica com o ControlDesk
Introducdo a comunicagdo de barramento usando o ControlDesk
Gerenciamento Multitarefa e Interrupgoes
Programacdo de S-functions




