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AKM Servomotoren

Leistungsdaten

AKM Motor
Singleturn absolut                             Multiturn  absolut                        

Genauigkeit (Bogenminuten) Auflösung (Bits) Motorcode Genauigkeit (Bogenminuten) Auflösung (Bits) Motorcode

B
as
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re

ih
e

AKM1 16 C – – –

C LB

C LB

Pe
rf

or
m

an
ce

-R
ei

he

AKM1 GC GD

DA DB

DA DB

Der bürstenlose AKM™ Servomotor bietet eine bisher unerreichte 
Flexibilität und Leistung. Wieder einmal zeigt das Prinzip der 
permanenten Optimierung von Kollmorgen seine Vorteile. Das 
innovative Design der AKM Servomotoren wurde überarbeitet und 
optimiert. Im Verbund mit dem neuen AKD Verstärker setzt der 
bewährte AKM Servomotor neue Maßstäbe in Sachen Servoleis-
tung und bietet Ihnen eine noch präzisere Antriebssteuerung sowie 
mehr Leistung für Ihr Geld. Eine vielseitigere und komplettere 
Servo-Produktreihe bietet Ihnen kein anderer Hersteller.

Der AKM1 - einer der kleinsten Servomotoren 

im Markt bietet trotz der kompakten Bauform 

eine hervorragende Leistungsdichte

Merkmale

sowie raue Umgebungen

mehr

AKD mit AKM Plug-and-Play-Rückführung

Die Rückführsysteme beeinhalten elektronische Typenschilder und ermöglichen 

praktisch eine Plug & Play Inbetriebnahme des Systems. Parametereinstellungen 

sowie das Anpassen des Servoregelkreises entfallen in den meisten Anwendungen.
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Ihr Vorteil Hauptmerkmale

Motorwelle als zuvor Servoverstärker

optimiert die Leistung innerhalb von Sekunden

Motoren der AKM und Cartridge Reihe

Genauigkeit

Kosten für Sensoren und die Verkabelung durch Wegfall herkömmlicher 
Referenzfahrt-Methoden

Befestigungs-, Anschluss- und Rückführungsvarianten sowie mit 
weiteren Optionen erhältlich

Anwendung

verschiedene Standardwicklungen für eine einzelne Motorbaureihe

  

Lebensdauer
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AKM Washdown Servomotoren
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Neue lebensmitteltaugliche AKM Synchronservomotoren, aufbauend auf 

-

Motoren besonders für Applikationen, die strengen hygienischen Vorschrift-

en unterliegen, in denen es Keimbildung und Korrosion zu vermeiden gilt 

und die zyklische Maschinenreinigung erfordern, geeignet. Vor diesem 

Hintergrund sind diese speziellen AKM Motoren durchaus auch für weitere 

Merkmale 

Leistungsdaten

-

gen und Wicklungsvarianten sowie mit verschiedenen Rückführsystemen und 

Anschlusstechniken.  

 

Einsatzkriterien 

sowie Schutz gegen Korrosion. 

 

Gehäusebeschichtung 
Das Beschichtungsmaterial der AKM-Washdown-Typen ist resistent gegen Laugen und Säuren und erfüllt 

Schmutzecken und verhindern die Keimbildung.

 

Dichtungen und Lager 
-

tung verwendet. Bei der Version AKM Washdown Food erfüllt der Wellendichtring die FDA-Anforderungen 

und es werden nur lebensmittelechte Schmierstoffe verwendet. 

 

Anschlüsse und Kabel 

der Lebensmittelqualität entsprechenden Material. Die Kabel werden durch ein spez. 

Clamping-Verfahren eingespannt. 

 

Internationale Standards 

UL, CE, FDA*, RoHS 

 

* Globale Migrationsanforderung

Washdown

Washdown Food

Bewährt sich auch in aggresiver Umgebung: Der AKM Wahsdown Food ist resistent gegen die 

meisten Laugen und Säuren oder aggressive Stoffe.
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AKM Servomotoren

Leistungsdaten

Ty
p 
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11B 1,16 – – – – – – – – –

11C – – – – – – – – – – – –

11E – – – – – – – – – – – –

– – – – – – – – –

– – – – – – – – –

13C – – – – – – – – –

13D – – – – – – – – –

– – – – – – – – –

3,11 – – – – – – – – –

– – – – – – – – – – – –

– – –

– – – – – –

– – – – – – – – –

1,13 – – – 1,11

1,16 – – –

– – – – – –

– – – – – – 1,66

– – – 1,36 1,11 1,11 1,66

1,33 – – – – – – 1,66

31C – – – – – –

31E – – – – – –

31H – – – – – – – – –

– – – – – –

– – –

– – – – – –

– – – – – –

33C – – – – – –

33E – – – – – –

33H 1,31 – – – – – –

– – – – – –

– – –

6,36 – – – – – –

11,3 – – – – – – – – –

11,3 – – – – – –

– – – – – –

11,6 – – – – – – – – –

– – – – – –

16,1 – – – – – – 1,61

– – – – – – – – –

– – – – – –

– – – – – –

– – – – – – 1,61

11,6 – – – – – –

– – – – – –

– – – – – –

– – – – – – – – –
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Leistungsdaten
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– – – – – – – – –

– – – – – – 6,66

– – – – – –

– – – – – –

13,1 – – – – – – – – – – – –

– – – – – –

– – – – – – – – –

11,6 – – – – – –

– – – – – – – – – – – –

– – – – – – – – – – – –

– – – – – – – – –

– – – – – – – – –

– – – – – –

– – – – – – – – –

– – – – – – 3,61 – – – – – –

– – – – – – – – –

– – – – – –

– – – – – –

– – – – – – – – – – – –

63G – – – – – – – – – 11,1

63K – – – – – – 11,1

63M – – – – – – 11,3 11,1

63N – – – – – – 11,1

– – – – – – 16,3 13,3

– – – – – – 13,3

– – – – – – 13,3

– – – – – – 13,3

– – – – – –

13,6 – – – – – –

– – – – – – 6,16

– – – – – – 11,6

– – – – – – – – –

– – – – – – – – –

– – – – – – 6,31

– – – – – – 16,3

13,6 – – – – – – – – –

111 – – – – – –

111 – – – – – –

– – – – – – – – – 33,6

– – – – – – – – – 33,6

– – – – – – 33,6

– – – – – – – – –

– – – – – – – – – 16,1

– – – – – – – – –



K O L L M O R G E N   45

A
K

M
 

S
E

R
V

O
M

O
T

O
R

E
N

AKM Servomotoren

Modell mit Leistungs- und Signalstecker
Maßzeichnung für AKM11 - AKM84

Modell
Resolver Comcoder Biss/Endat Hiperface Flansch Lochkreis

Bohrungs-
durchmesser

-
bund

Y Y Y Y B ØW ØC ØD

AKM11 – – – 116

– – –

AKM13 – – –

63

166,1

AKM31

AKM33

136,3

11

AKM63 11

11

11

331

(1) ØW = 63 mm AKM2xx-Ax
ØW = 65 mm AKM2xx-Dx

ØW = 75 mm AKM3xx-Ax
ØW = 85 mm AKM3xx-Cx

(3) ØW = 100 mm, ØV = 80 mm AKM4xx-Ax
ØW =   90 mm, ØV = 60 mm AKM4xx-Cx

ØW = 130 mm ØV = 110 mm AKM5xx-Ax
ØW = 115 mm ØV =   95 mm AKM5xx-Ax

(5) Kein Resolver

Alle Maßangaben in mm  Maß Y: Länge ohne Stillhaltebremse, Maß Z: Länge mit Stillhaltebremse

B
ØD

4X
ØC

Y

Z

X
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Die Konstruktionsmerkmale von AKM im 3D-Modell

Die modulare Bremse verhindert 

Fehlerhafte Luftspalt-Einstellung bei der 
Bremsmontage.

Mehrere Rückführsysteme für 
unterschiedlichste Anforderungen.

Die robuste Pulverbeschichtung 
und O-Ring-Dichtungen bieten in 
rauen Umgebungen zuverlässigen 
Schutz für den Motor.

Das Gehäuse Design ermöglicht 
die Installation auf engstem 
Raum.

Optimiertes elektromagnetisches 
Design für hohe Drehmomentdichte 
und minimales Cogging.

Die Verzahnung in der Welle 
vermeidet das Lockern der 
Bremsnabe.

Das gekapselte vordere Lager 
vermeidet axiales Spiel.

Das integrierte vordere Lagerschild 
erhöht die Stabilität und sorgt für eine 
bessere Dichtung.

AKM Servomotoren
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Hinweis: Optionen in blauer Schrift gelten als Standardprodukt.

AKM-Serie

AKM  6  2  P  –  A N  C  N  DA  00

Ausführung
00 Standard

Mit Wellendichtung

Washdown

Washdown Food

xx Sonder

Bremse

N Ohne Bremse
S Sonder

Anschlüsse
Alle Optionen siehe gegenüberliegende Seite 

S Sonder

Rückführeinheit
Alle Optionen siehe gegenüberliegende Seite 

S Sonder

Flanschgröße
1

3

6

Rotorlänge
1

3

Wicklungstyp

S Sonder

Flansch
A IEC mit Toleranz N
B NEMA

C Alternative IEC-Norm

D Andere Norm

G Alternative IEC-Norm

H Alternative IEC-Norm

R IEC mit Toleranz R

M, T

W Flanschbeschichtung für 

Washdown, IEC

S Sonder

Welle
C Passfedernut

K Offene Passfedernut

N Glatte Welle
S Sonder

TYPENSCHLÜSSEL  

Bürstenlose AKM Servomotoren
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Code Bezeichnung Modell Verwendbar mit Bemerkung

1- Comcorder

Comcorder

AA BiSS B Encoder AD36 Single-turn

AA BiSS B Encoder Single-turn

AB BiSS B Encoder AD36 Multi-turn

AB BiSS B Encoder Multi-turn

C- Smart Feedback Device AKM1 Single-turn

C- Smart Feedback Device Single-turn

C- Smart Feedback Device Single-turn

DA ECN 1113 Single-turn. optisch

DA ECN 1313 Single-turn, optisch

DB Multi-turn, optisch

DB Multi-turn, optisch

LA Single-turn, induktiv

LA Single-turn, induktiv

LB Multi-turn, induktiv

LB ECI 1331 Multi-turn, induktiv

GA* HIPERFACE Encoder SKS36 Single-turn

GB* HIPERFACE Encoder SKM36 Multi-turn

GC HIPERFACE Encoder AKM1 Single-turn, kapazitiv

GD HIPERFACE Encoder AKM1 Multi-turn, kapazitiv

GE Hiperface DSL-Encoder EKS36 Single-turn

GF Hiperface DSL-Encoder EKM36 Multi-turn

R- Resolver AKM1

R- Resolver

R- Resolver

Code

Verwendbar mit Bezeichnung Steckerposition
mit PTC

mit KTY 

B 1 auf Motor montiert

C

C 1 auf Motor montiert

D –

ohne Bremse

auf Motor montiert

G auf Motor montiert

H auf Motor montiert

M –  < 6 A

P –  < 6 A

T 1 auf Motor montiert

Y 1 AKM1 ®-Stecker auf Motor montiert

Optionen Rückführeinheit

Anschlussoptionen


