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1. Allgemeines ® dynamischer Hochstrom fir reaktionsschnelle An-
‘niebsaufgaben
Die dreiphasigen Axodyn-Drehzahlregalgeréle der Bau- @ freischalieingang
reihe 05 LE . . . sind Einquadranten-Geréla, dis mit ge- @ “omentenraduktion
_akteten Leistungstransistoren in der Endstufe arbeilen. @ Tachoregelung oder Ankerspannungsregelung mit
3 iiberdecken den Leistungsbereich von 0,3 bis 3 kW. 1xR-Kompensation
— @ zustzlicher Drehzahlreglereingang

1.1 Besondera Merkmale

@ dreiphasiger WechselspannungsanschluB liber

Transformator 1.2 Kurzdaten

® im Ger#t eingebaute Glattungs-Drosselspule

@ Leistungsregelung iiber Pulsdauermodulation

@ zuverldssiger Schuiz von Gerat und Motor durch Weilure technische Dalen sind der Druckschrift Axo-
digitale Strombegrenzung dyn-Drehzahlregelgerate Baureihe 05 LE . . . (Druck-

@ kurzschluBfester Ausgang schriften-Bestell-Nr. DEG 50821 D} zu entnehmen.

Tabelle 1 Geridteiibersichtstabelle

Axodyn-Drehzahl- AnschluBwechsel-@ | max. Ausgangsdaten
regelgerét spannung Gasamt-
Typ Aegel- und | Leistungs- | verlust- Nenn-@ Nenn-@ dyn®@ Nenn- dyn.
3 Steuerlail teil Ieistung bei |Gleich- Gleich- Hochstrom | [eistung Spitzen-
N Nennbetrieb |spannung | strom leistung
V-~ Ve~ w V- A= A kW kW
O5LEOD7... 22011~ 90/3~ 50 105 8,0 i2 0.6 1.2
OSLEDS... 220/1~ 90/3~ 60 105 7.5 - G.7 =
D? LE10,.. 22071~ BO/3~ 120 a0 145 20 1.3 1.8
0SLE11... 22011~ B0/3~ 140 90 17.5 - 1.6 -
OS5LE20... 22001~ 140/3~ 110 170 13.6 20 23 3.4
O05LE3D... 220/t~ 120/3 - 180 140 250 40 35 5,6

@ zuléssige Toleranzen +10 %,; =15 %
48 Hz.. .63 Hz
@ Stelibereich der Ausgangsspannung: 0. .. 100 %
@ Umgebungstemperatur: 0. +45°C
betriabsbereit: —10 .. +60° C, jedoch Stromreduzierung bei Umgebungstamp. > +45° C um 2 %/K
Formizktor bei Nennstrom: S 1,05
@ fidr aine Dauer bis zu 1, = 0,5 s bai einer maximalen Einschaltdauer von ED = 5 %

8
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Tabella 2 Azodyn-Drehzahlregelay fiir Einquadrantenbetrieh
Axem-Motor Axodyn-Drehzahlregelgerat Drehstrom-Neiztransformator @

Typ Nennmoment | Typ Besl.-Nr. Typ Best.-Nr. BaugroBe Spannungen

Nem G.JRS. . GJdvi. .. kVA Prim./Sek@®

V~V~

MAI7N 96 a5 LEG7 .. ’ 1080 00 R1 DTK 03a 803 003 R2 0.63 380/60
MAI7H 160 O5LEO7... 108000 R1 DTK 05a 803 004 R2 0,75 380/20
MAI7H® 1840 O5LEQ8.. 1078 00 R1 DTK 05a 803 004 R2 0,75 380/80
M19 320 O5LE10... 1084 00 R1 DTK 10a 803005 R2 1,90 360/80
M18@ 3809 O5LE11... 1064 00 R2 DTK 11a 803 008 R2 2,36 3BG/B0
M23 637 05LEZ0... 108100 R1 DTK 20a 803 009 R2 3,50 3BG/140
M26 860 05 LE30... 1100 00 R1 DTK 30a 803 010 R2 5,25 3807120

\_,éllt nur fiir eingeschrankten Arbeitszyklus, der zeilliche Mittelwer! darf das Nennmoment von 160 Nem nichl dbarsteigen.
@ gilt nur filr eingeschréniden Arbeitszyklus, der zeitliche Mittelwert dar das Nennmoment von 320 Ncm nicht (bersteigen,
@far Drehstrom, 3-phasig. mit Potentialtrannung (Prillspannung 2.25 kV--), dberlastsicher auch bei dynamischem Hochstrom.
@ wahlweise auch mit anderen Primar-{Netz-)Spannungsn lieferbar: 220 v, 440V, 500 V.
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2. Montage

Die Drehzahlregelgerdte sind fiir Wandmontage konazi-
piert. Dabei ist zu beachten, daB die AnschluBklemmen
(1 bis 18) nur unten oder oben sind.

Die Befestigung erfolgt @iber vier Bohrungen, die in
der Grundplatle dafiir vorgesehen sind. Die Mindest-
lénge der Befestigungsschrauben (M4) betrigt 15 mm.,
Ober- und unterhalb des Geriites muB mindestens 50
mm freier Raum gelassen werden, um eine ausrei-
chende Konvektion zu erhalten (s. Bild 1). Wird die zu-
léssige Umgebungstemperatur von 45° C nicht dber-
schritten, so ist kaine Zwangsbeliiftung durch einen
zusétzlichen Lofter erfordertich.

2.1 MaBbilder und Abmessungen der Systemkoempo-
nenten

Das Grundformat sowle die Befestigungslécher sind

bel den Geréten 05 LE 07/08/10/11 . . . gleich.

Gerate mit gréBerer Leistung 05 LE 20/30. . . sind etwas
lénger, jedoch sind Grundiormat und Befestigungslé-
cher untereinander wieder gleich.

Alle Abmessungen sind aus Bild 2 und 3 und Tabelle

3 und 4 zu entnehmen.
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Min. Decken. und Bodenfteiheit

Tabelle 3 Drehzahlregelgeréte 05 LE . . .

Mall

Gerat A B c

mm mm mm
OSLEOT... 52 295 281
OSLEOB... 52 285 281
OSLE10D... 77 295 281
DSLE11... 77 295 28
G5LEZ0... 77 345 331
0SLE3D... 100 345 ex i
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Tabelle 4 Drehstrom-Netztransformataren

Type Bestall-Ne. Baugrofe Abmessungen: mm Gesami-
kvAa Gawichi
a b c d e f [+] h ca. kg

~-TKD3a GJV 1803 003 R. 0,63 180 160 130 98 80 [:5:] 49 9 1
DTKO5a GJV 1803 004 R. 0.75 240 211 250 104 78 7 52 10 16
DTK 10 a GJV 1803 005R. 1,80 285 259 285 133 107 22 67 1 33
DTK11a GJV 1803 008 R. 2,36 285 259 RS 133 107 92 67 11 38
DTK20a GJV 1803 009R. 3,50 285 259 205 163 137 107 82 1 48
DTK 30D a GJV 1803 010R. 5,25 360 280 '80 142 112 100 75 11 56

rimir-AnschluB  Sokundiir-Anschlufl
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3. AnschluB

Saémtliche AnschluBklemmen befinden sich in einer
Relhe an der Vorderfront des Regelgerites. Die An-
schliisse erfolgen Giber Schraubklemmen.

3.1 AnschluBklemmenbelegung

Alle Geréte haben gleiche AnschluBklemmenbelegung.
Die Belegung der AnschluBklemmen ist aus Bild 4 zu
ersehen.

3.2 Netzhedingungen

Die Axodyn-Drehzahlregelgerite sind bei Netzspan-

‘nungsschwankungen von +10 % und =15 % voll funk-

tlonsféhig. Dies gilt sowohl fir die Spannungsversor-
gung des Regel- und Steuerteils als auch fiir die Span-
nungsversorgung des Leistungsteils, Die jeweilige Netz-
frequenz spielt eine untergeordnete Ralle, da die Span-
nungen im Leistungsteil und im Regel- und Steuerteil
gerateintern gleichgerichtet werden. Gegen kurzzeitige
Spannungsspitzen und -einbriiche, wie sie in Industrie-
netzen vorkommen, sind im Drehzahiregelgerat Entstér-
glieder eingebaut, deren Wirksamkeit im Normalfall
ausreicht.
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3.3 NetzanschiuB

Die Axodyn-Drehzahlregelgeréle 05 LE . .. sind nach
Bild 5 an das Nelz anzuschlieBan,

Der Regel- und Steuerteil muB an 220 V~ angeschlos-
sen werden, d. h. an eine Phase und an Mp (AnschiuB-
klemmen 15 und 16).

Die Leistungsanpassung vom Netz an die Axodyn-Dreh-
zahlragelgeréle erfolgt dber einen Drehstrom-Netztrans-
formator. Hierzu werden die in der Tabelle 2 aufgefihr-
ten Netztransformatoren empfohlen. Mit diesen Trans-
formatoren sind die Regelgeréte optimal an das Netz
angepaft.

Die Netztransformataren sind auch fiir andere Primér-
‘AnschluBspannungen erhaltlich. Die Bilder 6 und 7 zei-
gen Beispiele far den AnschluB an Drehstromnetzen
von 220 V~, 440 V~ und 500 V~.

34 AnschluBverdrahiung

Die Leistungsverdrahitung der Axodyn-Drehzahlregelge-
réte ist entsprechend dem jeweiligen Strombedarf der
Geréte zu dimensionieren (siehe hierzu VDE 0100, sowie
Tabellen 1 und 2). Die AnschluBklemmen an den Axo-
dyn-Drehzahlregelgeraten sind fiir Leitungsquerschnitte
bis 4 mm® eindrahtig bzw. 2,5 mm® mehrdréhtig ausge-
legt.

Hinweise filr die Verdrahtung der Steuerleitungen sind
in Tabelle 5 und Kapitel 4.3 und 4.6 zu finden,
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Beiapiel 1ir Anschiul an Drehstromnetz 380 V~/3-phasig

3.5 Anschiufibeispiel

In Bild 8 ist ein AnschluBbeispiel fiir Drehzahiregelung
mit Tachogenerator (Tachoregelung) gezeigt.

Von der Tachoregelung abweichende Drehzahiregelun-
gen sind im Kapitel 5 beschrieben.
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Tahelle 5: Steuerellungen

= Ein-/Ausgange.

Drehzahlsollwert,
- Polantiomeler

p—

Drehzahlistwert,
— Tachogeneralor

Fraiar Orehzahl-
reglereingang

12-14

10-13

Bei Léngen bis 0,5 m
verdrillte Leitungen

Bei Lingen dber 0,5 m
abgeschirmies Kabel mit
verdriliten Innenleitern

Ein Schaligerat mil nied-
rigam Kontaktiibergangs-
widerstand (Reed-Relais,

Goldspitzkentaktverwenden.

Klemmen| YerdrahtungsmaBnahmen i
Freischaltung
3-10-11
Abgeschirmtes Kabel mit
verdrillten Innenleitern Momentreduzierung
(Schirm einseitig an Elek-
24 tronikmasse)
Leitungen getrennt von
dan Hauptigitungen [Netz,
14 Starkstrom) vertagen. =
Elektronikmasse

nicht erden!

R
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Momentredu-
zierung gez.
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mit Azodyn 05 LE 07/08/10/11/20/30 . (Tachoregelung)
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3.6 Absicherung

Der Regel- und Steuerteil ist mit einer Sicherung
5@%20 mm; 32 mA/trige gerdteintern abgesichert.
Der Leistungsteil des Drehzahiregelgerates ist durch
die im Gerét enthaltene digitale Strombegrenzung ge-
schiitzt.

Die Primarseite des Netztransformators kann nach Ta-
belle & abgesichert werden.

3.7 Varschrifien

AuBer den grundlegenden Bestimmungen fiir die Emich-
tung von Schaltanlagen, Verteilern und Steuerungen
VDE 0100/5.73 und VDE 0110 gelten fiir Schaltgerate-

kombinationen mit elektronischen Kompenenten die
Bestimmungen VDE 0160, Teil 1 und Teil 2, in Verbin-
dung mit VDE 0660, Teil 5. Fiir Steuerungen von Be-
und Verarbeitungsmaschinen ist zusatzlich VOE 0112
2Zu beachten.

Der Anwender hat sicherzustellen, daB das Gerit sowie
die zugehérigen Komponenten nach diesen Bastim-
mungen montiert werden; z. B. Einbau in einen Schalt-
schrank,

4. Inbeltiebnahme

Die Funktionen der in den folgenden Kapiteln ange-
sprochenen Bauteile sind aus dem vereinfachten
Schaitplan, Bild 9, ersichllich. ’

Die Lage der Bauteile auf der Leiterplatte ist aus dem
Lageplan, Bild 10, zu entnehmen,

Taballe 6 Absicherung der Primfirselte des Drehstrom-Netztransfermators

Drehstrom- Sicherung (F2, F3, F4)
Netztransformator Fdr den AnschiuBl an
3x220V~ 3 x 380 v—-O 3440V~ 3x 500 v~
DTKG3a 4 Atrdge 2 A trdge 2 Atrige 2 Awige
DTK 05 a 4 Alrige 2 Atrige 2 Atridge 2 Atrdge
DTK 10a 6 Atrage 4 A rdge 4 Atrage 4 A trage
DK 11a 10 A trage 6 A lrige 6 Atriige 6 A trage
DTK20a 16 A trage 10 A triige 10 A triige 10 A trége
DTK30a 20 A trage 16 A trige 16 A trige 16 A triige
© prahstromtransformator mit Prim#rspannung 380 V~: Lageriypen
2
1k 1k "
T |

Flip-Fion

2= H4l4B

lnlo

I-Kompensation

Strom-Kewparater

i1 Leistungestuls

Trelber
- —
Shime Q

Dyncmik-Regler

T

Hilfaspenmungen o 55 oy o

(\r
=]
el )

A |

Bild 0

Sehaliplan Einguadranien.Transisior-Drehzahiregalgarito
Axodyn 05 LE 07/03710/31/20/30 . . .
(E=i 05 LE 08/11 ..., kmin Dynamik-Ragler; bei 05 LE 08. . . keino IzR-Kcmpensation)
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441 Varhereitenda Arbeiten

In spannungsfreiem Zustand ist zu priifen:

e Ist der Drehstromiransformator sekundarseitig richtig
an das Gerat angeschlossen (AnschluBklemmen 5,

B, 7)7 (siehe hierzu Kapital 3.3).

~— Stimmt die Sekundarspannung des Drehstromtrans-
formatars mit der AnschluBspannung vom Leistungs-
teil des Regslgerétes iiberein (s. Tabells 1)?

e Ist der Regel- und Steuertsil richtig, d. h. sind 220 v~
an die AnschluBklemmen 15 und 16 angeschlossen?
(s. hierzu Kapitel 3.3)

s Sind die Polaritaten von Motor und Tachogenerator
richtig?

(s. hierzu Bild 8 und Kapitel 4.7)

42 Ein- und Ausschalthedingungen

Die Spannungsversorgungen des Regal- und Steuertsils
und des Leistungstells sind gemeinsam ein- und auszu-
schalten, Schaltbeisplele sind in den Bildarn 5, 8, 7

und 8 gezeigt. Als Netzschiitz €10 kann ein Schiitz vom
Typ BBC B 1021 (Best.-Nr. GH B 102 1106V0) verwendet
werden.

\—/
4.3 Freischalten

Fraischalten bedeutet, daB der Motor ohne Strom und
Spannung bleibt und deshalb kein Moment entwickeln
kann.

Das Gerdt wird durch Verbinden der Anschluklemmen
14 und 12 (AnsechluBklemme 12: negative Hilfsspannung)
freigeschaltet. Dies ist im Bild 11a) gezeigt.

Das Bild 11b) zeigt eine Varante dazu, die den Voriell
hat, da8 bei schlechtem Kontak! ader bei Drahtbruch
das Gerat in den sicheren, d. h. freigeschaltaten, Zu-
stand geht.

Fiir die Verdrahtung das Freischalteinganges gelten

die in der Tabelle 5 angegebenen Bedingungen. Ist die
Lelturig zwischen schaltendem Element und Regelgerit
lénger als 0,5 m, dann ist ein abgeschirmies Kabe! mit
verdnilten Innenleitern zu wihlen, wie es im Bild 11
dargestallt ist.

-/
4.4 Strombegrenzung

Die Strombagrenzung ist ab Werk auf d=n Wert des
Qerate-Nennstromes (s. Typschild) eingestelit.

Besteht die Forderung, den Geratestrom abzusenken,
50 kann dies mit einem extem anzuschlieBanden Wider-
stand arfolgen (s. hierzu 4.6 Momentenreduktion).

4.5 Dynamischer Haochstrom

Der dynamische Hachstrom, der erheblich iiber dem

Nennstrom liegt, gibt dem Scheibenlaufermoior ein

griiBeres Beschleunigungsmoment und verkiirzt damit

die Hochlaufzeit.

Die Dauer das dynamischen Hochstroms ist mit 0,5 Se-

kunden bei einer Einschaltdauer von 5 % fest einge-

stellt.

*ird kein dynamischer Hochstrom benétigt, so kann
.._Aser durch Entfernen der Drahtbriicke 1011 auBsr

Betrieb gesetzt werden.

Die Gerdte 05 LE 08. .. und 05 LE 11. .. besitzen kei-

nen dynamischen Hochstrom.

10

gexeichnete Nontoktlege:
nicht freigeachalint

.

N .

X |k

o} Freigeschaltet: Kentckt gaschlossan

geznichnate Kentchtlage
nicht freigeschaltet

1,8k

0,25 W 1

bt . L

f

wn
L1
epe

) Freigeschaltat: Kentckt gedffnat

Bila 1
dea 5 am Fr

4.6 Momentenreduklion

Ober die AnschluBklemme 13 kann extem die Gerite-
Strombegrenzung herabgesetzt werden. Dies ist gleich-
bedeutend mit der Reduktion des maximal maglichan
Motormoments, da beim Axem-Scheibentaufermotor
das Motormoment proportional dem Motorstrom ist.
Die Stromgrenze kann in dern Bereich leatdy = 1:1 bis
ca. l.qly = 0,1:1 beliebig eingeslellt werden,

Dazu werdan die AnschluBklemmen 13 und 10 iiber
einen Widerstand R, verbunden. Bei sinem Widar-
standswert von 100 kQ ergibt sich etwa baatly = 1:1,
bei elner Verbindung der beiden Anschluklemmen
mit eingr Drahtbriicke ergibt sich etwa el = 0,1:1.
Es isl zu beachten, daB der Zusammenhang zwischen
dem reduzierten Strom |,y und dem Widerstandswart
nichtlinsar ist. Bild 12 zeigt den typischen Zusammen-
hang zwischen dem Widerstand R, und dem Verhaltnis
FroaTlne

Die Momentenreduktion kann sowohl mit einem festen
Widerstand als auch mit Hilfe eines einstellbaren Po-
tentiometers vorgenommen warden (s. dazu Bild 13
und 14).
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4.6.1 Momentenredukiion iiber Festwiderstand

Hierbei wird ein Festwiderstand zwischen den An-
schluBklemmen 10 und 13 geschaltet (s. Bild 13). Fir
den Schaltkontakt S und fiir die Verdrahtung gelten
dig in der Tabelle 5 genannten Forderungan.

4.6.2 Momentenreduktion {iber Potentiomeler

Fiir eine einstellbare Momentenreduktion ist das Regel-
gerdt mit einem Potientiometer R = 100 k2 entspre-
chend Bild 14 zu beschalten. Wird der Widerstandswert
des Potentiometers gréfier 100 kG2 gawihlt, so leidet
unter Umsténden die Feineinstellung. Wird er kieiner
gewdhlt, so wird das Nennmoment nicht mehr erreicht.
Fiir den Schaltkontakt S und {iir die Verdrahtung gelien
die in der Tabelle 5 ganannten Forderungen.

.
4.7 AnschluB des Tachogenerators

Sind die Polarititen von Motor und Tachogenerator
bekannt, so werden sie entsprechend dem AnschiuBbei-
spiel Bild 8 angeschlossen.

Sind die Polaritaten nicht bekannt, so gibt es zwei Me-
thoden, diese feslzustellen.

Die erste Methade ist nur moglich, wenn der Motor
nach nicht fest eingebaut und die Motorwelle noch
zugénglich ist. Es wird ein Gleichspannungsmefgerit
an den Tacho angeschlossen und die Motorwelle von
Hzand ein paar Umdrehungen gedreht, bis das MeBgerat
einen Ausschlag zeigl. Entsprechend der Polaritit des
Instrumentes ergibt sich die Polaritdt des Tachogenera-
tors. Die Molorpolaritét ist nach demselben Prinzip fest-
zustellen.

Die zweile Methode kann auch mit eingebautem Motor
vorganommen werden. Dabel ist der Motor an das be-
triebsbereite Regelgerat anzuschlieBen, jedoch ist der
Kondensator C1003 des Drehzahlreglers (Integralanieil)
kurzzuschlieBen und die Proportionalverstarkung auf

it
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Minimum zu drehen (siche Lageplan, Bild 10, Polentic-
meter R21, V,). Nun ist die Soliwerispannung auf Null
zu drehen und die Anschliisse des Tachogenerators
" sind vom Regelgerit 2u trennen und an ein Gleichspan-
nungsmelgerat anzuschlieBen.
“rd nun das Gerét eingeschaltet und die Sollwerispan-
ng langsam erhéht, so wird sich der Motor in eine
Richtung drehen. Sollte es die falsche Richtung sein,
so kann dies geéndert werden, indem man die An-
schlisse des Motors vertauscht. Durch die Drehbawe-
gung des Motors wird eine Spannung im Tachogenera-
tor induziert, die am MeBinstrument einen Ausschlag
erzeugt. Entsprechend der Polaritdt des Me8Binstrumen-
tes aergibt sich die Polaritat des Tachogenerators, Der
positive AnschiuB ist nun an die AnschluBklemme 4
(oder 10), der negative an die AnschluBklemme 2 anzu-
schlieBen.
Nach AbschluB dieser Arbeiten sind die urspriinglichen
Regelparamster wieder einzustellen.

4.8 Drehzahl-Istwert-Anpassung

Die Regelgerate sind mit den in der Tabelle 2 angege-
benen Komponenten {Drehstrom-Netztransformator,
Motor mit Tachogenerator F12T) als System so aufein-
1der abgestimmt, daB sie ohne Anderung betriehshe-
it sind,
Wird ein Tachogenerator verwendet, der vom F12T ab-
weichende Spannungswerie besitzt, so ist dar Drehzahl-
-Istwert-Eingang am Regelgerit an diese Spannung
anzupassen. Dafiir sind die Widerstinde R1005 und
R1006 zu &ndern. Hierfilr geht man folgendermaBen

vpr:

.P Es ist die Spannung des Tachogenerators (Us,cno)
bei maximaler Drehzahl (= Motor-Nenndrehzahl)
zu ermitteln, ’

@ Mit der folgenden Gleichung 148t sich der Gesamt-
Anpassungswiderstand R,,; errechnen;

kQ

Rizs = Urpeng - 2|4‘7‘
® Der errechnete Widerstand ist auf die beiden Wider-
sténde R1005 und R1006 aufzuteilsn

R1005 = R1006 = %

Die den nichstliegenden Normwerten entsprechen-
den Widersténde sind auf den Bestiickungsplitzen
1005 und 1006 einzulbten (s. Lageplan Bild 10).
abelle 7 gibt fir verschiedene Tachospannungen die
Werte der Widerstéinde R1005 und R1006 an.

Tabelle 7 Brehzahl-Istwert-Anpassung

T R1005 R1006
V- k2 L2
18 220 220
30 a3 ag
60 €8 az
90 100 120
120 150 150
150 180 180
Ly 180 220 220

alle Widerstinde: 0,25 W
® Auslieferungszustand
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4.9 Drehzahlregler-Optimierung

Das Regelverhalien ist bei Auslieferung der Drehzahlre-
gelgeréte so eingestelll, daB bei Motorbelastungen mit
dem 1- bis 5-fachen Motor-Tragheitsmoment und den
in der Tabelle 2 angegebenen System-Komponenten
ein optimaler Betrieb méglich ist und keine Abgleichar-
beitan erforderlich sind. Nur bsi dariiber hinausgehen-
den Betriebsarien kann eine Beschaliungsanderung
des Drehzahlreglers notwendig werden. Dazu ist folgen-
dermaBen vorzugehen:

Andern der Proportional-Verstdrkung des Drehzahlieg-

lers:

@ Kondensalor G1003 iiberbriicken (Integralanteil

wurzschlieflen).

@ Potentiomeler R21 (Vp) langsam gegen Maximum

drehen, bis das System schwingt.

@ Potentiometer R21 (Vp) auf die Hélfte des erreichtan

Drehwinkels zuriickdrehen.

@ Briicke dber Kondensator C1003 entfernen.

Wird mit der oben beschriebenen Einstellung keina

ausreichende Optimierung erreicht, so ist auch der Inte-

gralanteil (Kondensatar C1003) des Drehzahlreglers

zu &ndern. Zur Bestimmung des Kondensators G1003

wird ein QOszillograf bandtigt.

Achtung: Auf Potentialfreiheit des Oszillografen achten
(Trenntransformator in die Netzzuleitung odar
Battarieoszillograf).

Der Oszillograf wird an die AnschluBklemmen 2 und

4 angeschlossen (Klemme 4 ist Elektronikmasse).

Im Bild 15 sind verschiedene Drehzahl-Istwert-Kennli-

nien bei einem sprungférmigen Sollwertverlauf gezeigt.

Um entsprechende Kennlinien zu erhalten, ist der Ein-

gang des Regelgerates (AnschluBklemme 3) mit einem

definierten Sollwertsprung zu beaufschlagen, Zur Er-
mittlung des Kondensators C 1003 st folgendermaBen
vorzugehen:

@ Die P-Verstarkung ist, wie oben beschrieben, einzu-

stellen.

@ Anstelle des Kondensators C1003 ist eine Kondensa-

tordekade anzuschlieBen und mit einem grofien
Kapazitatswert, z. B. 10 uF, zu beginnen.

® Die Kapazitét ist soweit zu verringem, bis bei einem
Sollwertsprung ein Verlauf des Drehzahl-Istwertes
enlsprechend Kurve 2 in Bild 15 auf dem Oszillogra-
fen zu beobachten Ist. Dabei kann ein Oberschwin-
gen von 10 bis 15 % zugelassen werden.

® Ein Kondensatar mit dem ermiilellen Kapazitatswert
ist auf dem Beslickungsplatz 1003 einzuldten.

Der Abgleich ist beendet.

Drohzohl-Istwart

Soll-
wart T~

@ RZ1 {¥p) =zu grob cder Clood zu klein

(2) ®21 (¥p) und Clood optimol

(3 R21 (Va) zu klein oder Claod 2 graB
Bild 15
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